
:قبیلازصنعتیفرآیندپارامترازیکیکهوشمندانهکنترلیعنیPIDکنترلر

اینهمهسالندماي یکدمنده،کنترلسیستمیکفلوي هوايلوله،کنترلخطدریکآبدبیلوله،کنترلخطدریکفشارآبکنترل
.نامیدPIDکنترلرسیستمیکمیتوانراقبیلازاینمثالهاییومثالها

بامشکلیینوساکنبودهروزخوبساعاتدرتمامتقریبافشار آبساختماناینپایینرادرنظربگیریددرطبقاتطبقهچندساختمانی
مشکلفشارآببابتازساختمانساکنینمصرفبهستهبوروزمختلفبالاتردرساعاتطبقاتولینخواهندداشتفشارآب

توسطپمپاینومیکننداستفادهواحدهابهآبرفتلولهدرمسیرپمپازیکساختمانهااکثرمشکلاینرفعبراي.خواهندداشت
:کارمیکندذیلفشاربصورتتشخیصسیستمیک

کارمیکندبهشروعسرعتبهمیدهد وموتورشدنروشنفرمانموتوربهفشارسنسورکندافتمعینیحدازیکفشارآبهرموقع
باعثبلکهمیزند صدمهله کشی لوسیستمبهتنهانهموضوعاینمیگردد کهدرلوله هاضربهایجادیکباعثمواقعبعضیخودواین(

.میگرددشخاموموتوردوبارهمقداردلخواهبهفشاررسیدنمحضوبه)میگرددنیزپمپخرابی

میگرددوپمپموتورمفیدعمرطولکاهشباعثبلکهشدهبرقهزینهبالارفتنباعثتنهانهپمپمداومخاموش شدن هاي وروشن
برطرفبرايلذامیگرددوزیادکممداومبصورتبازشیرآخروجیآب وفشارمیگردد نتثبیتلوله هافشارداخلهیچوقتودرضمن

درمسیرخطبفشارآتشخیصسنسورازیکحالتدراین.شودکنترلPIDاینورتربصورتیکموتورتوسطکافیستموضوعاینکردن
:زیرمیباشدبصورتکارنحوهدیاگرامبلوك.نموداستفادهبایستیلوله

:انواع سنسورها
دارند 20mAالی 4و یا 20mAالی 0سنسورها معمولا خروجی 

سنسور ها داراي دورشته سیم هستند که توسط کابل به اینورتر وصل می شود       

09101492591:ی بانیپشتتلفن
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:تنظیمات اینورتر

1-P0.01=2 مد کنترلی رويv/f
2-P0.02=0 کیپدمحل فرمان از طریق
3-P0.03=8 مرجع فرکانس از طریقPID
4-P0.15=8یررفرکانس ک
5-P0.17=3شتاب افزایشی
6 -P0.18=3شتاب کاهشی
7-P1.01مقدار توان نامی موتور
8-P1.02مقدار ولتاژ نامی موتور
9-P1.03 نامی موتورجریانمقدار

10-P1.04فرکانس نامی موتور
11-P1.05سرعت نامی موتور
12-P4.13مقدار مینیمم منحنی)SETPOINT(

باشد این پارامتر را صفرmA 20-0در صورتی که خروجی 
میگزاریم 2باشد این پارامتر را روي mA 20-4در صورتی که خروجی 

13-PA.00=0 رفرنس فشارPIDتوسط خود اینورتر مشخص میشود.
14-PA.01=40 مقدار رفرنسPID بار4بار میشود 10که از % 40که بر اساس درصد میباشد به عنوان مثال
15-PA.04=1000
16 -PA.02=0 مقدار فید بکPID
17-PA.28=1 اگر بخواهیم فرکانسWake up)بیداري ( وSleep)میکنیم1را فعال کنیم این پارامتر را ) خواب
18-PA.05=80 مقدارGAINتنظیم 80باشد افزایش یابد معمولا روي عبراي اینکه پاسخ اینورتر به تغییرات فشار سری

میشود 
19-PA.06=0.5 مقدارGAINتنظیم 0.5باشد افزایش یابد معمولا روي عبراي اینکه پاسخ اینورتر به تغییرات فشار سری

میشود 
20-PA.12,PA.13تنظیم میکند در صورتی که در خروجی زیاد نوسان این دو پارامتر زمان گرفتن فیدبک از خروجی را

ثانیه تنظیم میکنید 2دارید این پارامتر را روي 
21-P8.49 فرکانس بیداري اینورتر یاWake up با تنظیم این پارامتر فرکانس بیداري اینورتر تنظیم میشود که حتما ،

کمتر باشد p8.51باید این مقدار از 
22-P8.50ر تاخیر زمانی بیدار شدن را مشخص میکند مقدار این پارامت
23-P8.51 فرکانس بیداري اینورتر یاSleep با تنظیم این پارامتر فرکانس بیداري اینورتر تنظیم میشود که حتما ،

بیشتر باشدp8.49باید این مقدار از 
24-P8.52 مقدار این پارامتر تاخیر زمانی خوابیدن را مشخص میکند



پارامتر مقدار پارامتر مقدار

P0.01 2 P4.13 2

P0.02 0 PA.00 0

P0.03 2 PA.01 40

P0.15 8 PA.02 0

P0.16 0 PA.04 1000

P0.17 3 PA.05 80

P0.18 3 PA.06 0.5

P4.13 2 PA.12 2

P1.01 توان نامی موتور PA.13 2

P1.02 ولتاژ نامی موتور PA.28 1

P1.03 جریان نامی موتور P8.49 Wakeup frequency

P1.04 فرکانس نامی موتور P8.51 Sleep frequency

P1.05 سرعت نامی موتور


